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(5) Vorrichtung zum Bearbeiten von Faserballen aus Spinngut, z. B. Baumwolle, Chemiefasern u. dgl. 

(§7) Eine Vorrichtung dient zum Bearbeiten von Faserballen 
aus Spinngut, z. B. Baumwolle, Chemiefasern u. dgl.. die an 
der Balfenoberflache Verschmutzungen, z. B. Ol, Lehm u. 
dgl. aufweisen. 

Um eine sichere Entfernung der Verschmutzungen zu er- 
moglichen, ist eine Reinigungsvorrichtung vorgesehen, die 
mit der Oberflache des Ballens in Eingriff steht und relativ 
zur Oberflache des Ballens bewegbar angeordnet ist. 
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Beschreibung Ballenoberflache bewegbar. Bevorzugt ist die Reingi- 

gungswalze in senkrechter Richtung in bezug auf die 
Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Bearbei- Ballenoberflache bewegbar. Zweckmaflig ist AnpreB- 
ten von Faserballen aus Spinngut, z. B. Baumwolle,Che- druck der Reinigungswalze an den Ballen einsteilbar. 
miefasern u.dgL, die an der Ballenoberflache Ver- 5 Vorzugsweise ist eine Wendeeinrichtung fiir die Faser- 
schmutzungen, z. B. Ol Lehm o. dgL, aufweisen. ballen, z. B. ein Schwenkelement, eine Kippeinrichtung, 

In der Praxis werden die Ballen in der Regel in Sacken ein Gabelwender o. dgL, vorgeseherL Mit Vorteil ist die 
(Emballage) verpackt transportiert und sind durch Urn- Reinigungseinrichtung an einem Mehrachsroboter an- 
reifungen, z. B. Bander, Drahte u. dgL, zusammengehal- geordnet Bevorzugt sind der Roboter und die Faserbal- 
ten. Vor der Verpackung oder bei der Zerstdrung der 10 len relativ zueinander ortsveranderlich bewegbar. 
Verpackung werden die Ballen vielfach verschmutzt, ZweckmaBig ist der Roboter in einer Ebene senkrecht 
z.B.durch01,Fett,LehmadgL,diebeideranschlieBen- zur Transportrichtung der Faserballen angeordnet 
den Verarbeitung in der Putzerei und Karderie storen Vorzugsweise ist der Roboter auf einer Kreisbahn urn 
und deren Entfernung in Putzereimaschinen und Kar- 180° um den Ballen fahrbar. Mit Vorteil steht die an dem 
den schwierig ist Nachteilig ist insbesondere der 15 Roboter angebrachte Reinigungsvorrichtung zwischen 
Schmutz, der sichtbar ist, wenn die Emballage beseitigt zwei Ballen-Transporteinrichtungen mit dem Faserbal- 
ist len in Eingriff. Bevorzugt sind die Antriebseinrichtun- 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung zum gen fur den Roboter und die Ballentransporteinrichtun- 
Bearbeiten der Faserballen zu schaffen, die die genann- gen elektrisch miteinander verbunden, wobei die Reini- 
ten Nachteile vermeidet, die insbesondere eine sichere 20 gungseinrichtung alle Oberflachen des Faserballens zu 
Entfernung der Verschmutzungen ermoglicht reinigen vermag. ZweckmaBig ist eine Einrichtung zur 

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt durch die kenn- Erkennung der Helligkeit oder Farbe, z. B. Fernsehka- 
zeichnenden Merkmale des Anspruchs 1. mera o. dgL, vorgesehen, die relativ zur Oberflache be- 

ErfindungsgemaB werden die verschmutzten Berei- wegbar angeordnet ist Vorzugsweise steht die Fernseh- 
che der Ballenoberflache durch die Reinigungseinrich- 25 kamera mit einer Einrichtung zur Bildauswertung in 
tung entfernt AnschiieBend konnen die Faserballen ge- Verbindung. Mit Vorteil ist eine Steuereinrichtung vor- 
offnet und die Faserflocken weiterverarbeitet werden. gesehen, an die die Wegsteuereinrichtung fur den Robo- 
ZweckmaBig weist die Reinigungsvorrichtung minde- ter angeschlossen ist Bevorzugt ist die Antriebsvorrich- 
stens eine Reinigungswalze auf. Die Reinigungswalze tung fur die Ballen- Wendeeinrichtung an die Steuerein- 
wird relativ zur Ballenoberflache bewegt Vorzugsweise 30 richtung angeschlossen. ZweckmaBig ist die Bildaus- 
ist der Reinigungswalze eine schnellaufende Putzwalze werteeinrichtung an die Steuereinrichtung angeschlos- 
zugeordnet Die Reinigerwalze wird von der zweiten sen. Vorzugsweise ist die Ballentransporteinrichtung an 
Putzwalze, die hohe Umfangsgeschwindigkeit und hohe die Steuereinrichtung angeschlossen. 
Fhehkraft aufweist, entsorgt Mit Vorteil ist die Reini- Die Reinigungswalze (BQrstenwalze) ist an dem Meh- 
gungswalze mit einer Sagezahngarnitur versehen. Be- 35 rachsroboter aufgehangt und wird in die Positionen ge- 
vorzugt weist die Garnitur der Putzwalze einen gerin- bracht, wo Schmutz erkannt wird. Dies kann manuell 
gen Abstand zu der Reinigungswalze auf. ZweckmaBig gelenkt oder auch automatisch erfolgen. Zur automati- 
ist der Reinigungswalze eine Auffang- und Absaugein- schen Steuerung des Roboters kann die Kamera mit 
richtung fur die Verschmutzung zugeordnet Vorzugs- anschlieBender Bildauswertung und Wegsteuerung fur 
weise ist der Putzwalze eine Auffang- und Absaugein- 40 den Roboter eingesetzt werden. Der Roboter kann 
nchtung fur die Verschmutzung zugeordnet Zweckma- leicht zugangig vier Seiten eines Ballens erreichen. Zum 
Big weist die Auffang- und Absaugeinrichtung eine Ab- Erreichen der ubrigen zwei Seiten ist das Ballenwendes- 
streifkante auf, die der Garnitur der Putzwalze zugeord- ystem erforderlich. Die Steuerung des Robotersystems 
net 1st Das von der Putzwalze abgeschleuderte Material arbeitet mit der Steuerung des Wendesystems zusam- 
wird direkt in eine Absaughaube geschleudert und von 45 men. Die Verweilzeit der Reinigungswalze an einer 
einem Luftstrom entsorgt Mit Vorteil ist die Putzwalze Schmutzstelle hange von der uber die Kamera und das 
mit langen Borsten versehen. Bevorzugt ist die Um- Auswertesystem ermittelten Helligkeit der Schmutz- 
fangsgeschwindigkeit der Reinigungswalze groBer als stelle ab. Je dunkler eine Stelle erkannt wird, um so 
etwa 10 m/min. Vorzugsweise ist die Umfangsgeschwin- langer verweilt die Reinigungswalze (BQrstenwalze) an 
digkeit der Putzwalze groBer als etwa 300 m/min. 50 der Stelle. Der AnpreBdruck der Reinigungswalze ist 
ZweckmaBig ist der Reinigungswalze ein Niederhalter, variabel und wird auch entsprechend der Dunkelheit 
z. B. Blech, Rost o. dgL zugeordnet Bei der Reinigung der Schmutzstelle variiert 

der Standflache des Faserballens und der gegenuberlie- Zeit und Druck werden gemafl Dunkelheit gemein- 
genden Flache ist wegen der Lagenstruktur des Faser- sam geregelt Nach der Bearbeitung der Schmutzstelle 
ballens (Pressung) ein Niederhaltersystem erforderlich, 55 wird Qber die Kamera inspiziert und ggf. nachgereinigt 
welches verhindert, daB ganze Lagenstucke abgezogen Die Ballenreinigungsmaschine ist zweckmaflig Teil ei- 
werden. Die Walzen (Reinigungswalze, Putzwalze) kon- ner Ballenaufbereitungsgesamtanlage und hat in bezug 
nen sich iiber die ganze Ballenlange oder -hohe erstrek- auf ihre Steuerung Verbindung mit der Steuerung der 
ken und bewegt werden. Es sollen alle sechs Oberfla- Gesamtanlage. Die Soll-Helligkeit oder Farben fur ge- 
chen des Faserballens abgereinigt werden. Vorzugswei- 60 reinigte Ballen sind einsteilbar und auf diese Weise den 
se ist die Lange der Reinigungswalze kleiner als die unterschiedlichen Grundfarben verschiedener Fasers- 
Breite des Faserballens. Bei Reinigungswalzen (BQr- orten (Provinienzen) anpaBbar. Die Soll-Helligkeiten 
stenX die fiber die gesamte Oberflache reichen, besteht kdnnen aus einem Ballen verwaltungsrechner der Ma- 
derNachteil,daBauchansauberenStel!enFasernabge- schinensteuerung der Reinigungsstation vorgegeben 
tragen werden, was den Abfall erheblich erhoht Des- 65 werdea 

halb wird zweckmaflig nur eine kUrzere BQrstenwalze Die Erfindung umfaflt auch eine Ausfuhrungsform, 
(ca. 300 mm Lange) verwendet Mit Vorteil ist die Reini- bei der ein Ballenoffner vorgesehen ist Vorzugsweise 
gungswalze in horizontaler Richtung in bezug auf die sind der Reinigungseinrichtung eine Ballentransportein- 
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richtung und ein Bailenoffner nachgeordnet 

Bei einem Bailenoffner, bei dem eiri mittels eines Wa- 
gens langs des Fasergutes hin- und herfahrbarer Turm 
einen quer zur Bewegungsrichtung sich erstreckenden 
Ausleger aufweist und der Ausleger in Hohenrichtung 
des Turms bewegt werden kann, ist mit Vorteil die Rei- 
nigungseinrichtung am Ausleger oder Turm des Ballen- 
offners angeordnet Bevorzugt ist die Reinigungsein- 
richtung urn ein Drehlager schwenkbar. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von zeichne- 
risch dargestellten AusfQhrungsbeispielen naher erlMu- 
tert 

Es zeigt: 

Fig. 1 schematisch die erfindungsgemaBe Vorrich- 
tung mit einer Reinigungswalze, einer Putzwalze und 
einer Auffang- tind Absaugeinrichtung an einem Faser- 
ballen, 

Fig. 2 eine Reinigungseinrichtung wie Fig. 1 mit Nie- 
derhalter, 

Fig.- 3a die in senkrechter Richtung fahrbare Peini- 
gungswalze, 

Fig. 3b die in waagerechter Richtung fahrbare Reini- 
gungswalze, 

Fig. 4 die Vorrichtung mit kleiner Reinigungswalze 
an einem Mehrachsroboter, 

Fig. 5a in Seitenansicht den Faserballen zwischen 
zwei Transportbandern, zwischen denen eine Lucke 
freigelassen ist, 

Fig. 5b Draufsicht auf die Vorrichtung gemaB Fig. 5a, 
bei der der Roboter auf einer Kreisbahn urn den Faser- 
ballen fahrt, 

Fig. 6 den Roboter und eine Kamera, die an eine ge- 
meinsame Steuereinrichtung angeschlossen sind und 

Fig. 7a bis 7d die Reinigungseinrichtung am Ausleger 
eines Ballenoffners und ein Gabelwender fur den Faser- 
ballen. 

In Fig. 1 ist ein Faserballen 1 gezeigt, mit dessen einer 
Seitenflache la eine Reinigungswalze 2 mit Garnitur 2a 
in Eingriff steht Der Reinigungswalze 2 ist eine Putz- 
walze 3 mit Garnitur 3a zugeordnet, wobei zwischen 
den Spitzen der Garnituren 2a und 3a ein geringer Ab- 
stand vorhanden ist Die Reinigungswalze 2 dreht sich in 
Richtung des Pfeils A mit einer Umfangsgeschwindig- 
keit von ca. 12,5 nVmin bis 125 m/min bei einem Durch- 
messer von z. B. d\ - 200 mm. Die Putzwalze 3 dreht 
sich in Richtung des Pfeils B mit einer Umfangsgege- 
schwindigkeit von ca. 345 m/min bis 520 m/min bei ei- 
nem Durchmesser von z. B. d2 = 1 10 mm. Der Putzwal- 
ze 3 ist eine Auffang- und Absaugeinrichtung 4 fur die 
Verschmutzungen zugeordnet 

Nach Fig. 2 steht die Putzwalze 2 mit der oberen 
Flache lb des Faserballeris 1 in Eingriff. Der Putzwalze 
2 ist ein Niederhalter 5 zugeordnet, der auf die Flache 
lb driickt Die Reinigungseinrichtung 2' bewegt sich in 
Richtung des Pfeils C 

Nach Fig. 3a ist die Reinigungswalze 2 in senkrechter 
Richtung (Pfeile D, E) in bezug auf die seitliche Ballen- 
flache la bewegbar. Nach Fig. 3b ist die Reinigungswal- 
ze 2 in waagerechter Richtung (Pfeile F, G) in bezug auf 
die seitliche Ballenflache 1 a bewegbar. 

In Fig. 4 ist die Reinigungseinrichtung 2' mit der Rei- 
nigungswalze 2, der Putzwalze 3 und der Auffang- und 
Absaugeinrichtung 4 am Ende eines dreh- und schwenk- 
baren Arms 6a eines Mehrachsroboters 6 angeordnet 
Der Roboter 6 ist auf Schienen 7a, 7b in Richtung der 
Pfeile I, H entlang des Ballens 1 fahrbar. Zwischen den 
Armen 6a, 6b und 6c sind Drehgelenke 6d, 6e, 6f vorhan- 
den, so dafl die Reingiungswalze 2 u. a. die Flachen la, 



lb, lc und Id bearbeiten kann. 

Fig. 5a zeigte eine Ausfuhrungsform, bei der der Bal- 
len 1 zwischen Transportbandern 8 bis 11 in Richtung 
des Pfeils K fortbewegbar ist Zwischen den einander 
5 zugewandten Ballenumlenkrollen ist eine Lucke 12 vor- 
handen, um die herum eine Kreisbahn 13 gem. Fig. 5b 
angeordnet ist, auf der sich die Fahrgestellte zweier 
Roboter 6', 6" jeweils um 180° senkrecht in bezug auf 
die Richtung K bewegen. Auf diese Weise werden alle 
io vier Seitenfiachen des Ballens 1 gereinigt Das Gelenk 
6d mindestens eines Roboters 6', 6" ist um 90° in Ar- 
beitsrichtung K drehbar, so daB auch die vorderen und 
ruckwartigen Stirnfllchen des Ballens 1 gereinigt wer- 
den konnen. 

is Fig. 6 zeigt den Mehrachsroboter 6, dessen Bewegun- 
gen in den mehreren Achsrichtungen uber Roboterak- 
tuatoren, denen Antriebsmotoren zugeordnet sind, ge- 
steuert werden. Die Antriebsmotoren 6g stehen elek- 
trisch mit einer Steuereinrichtung 14 in Verbindung, an 
20 die die Wegsteuerung 14' und der Antriebsmotor fur 
den Wagen 6h angeschlossen sind. An dem Wagen 6h ist 
weiterhin eine Kamera 15, z. B. CCD-Kamera befestigt, 
die die Oberflache des Ballens 1 optisch abtastet Die 
Kamera 15 ist uber eine elektronische Bildauswerteein- 
25 heit 16 und einen Signalwandler 17 mit der Steuerein- 
richtung 14 verbunden. 

Fig. 7a zeigt einen Bailenoffner 18, z. B. Trutzschler 
BLENDOMAT BDT, der in Richtung der Pfeile L, M 
entlang des Ballens 1 fahrbar ist Der Bailenoffner 18 
30 weist einen Wagen 19, einen Turm 20 und einen seitli- 
chen Ausleger 21 auf. Die Reinigungseinrichtung 2" mit 
der Reinigungswalze 2, der Putzwalze 3 und der Auf- 
fang- und Absaugeinrichtung 4 ist uber einen Arm 22 
seitlich am Ausleger 21 angebracht Der Arm 22 und 
35 damit die Putzeinrichtung 2* ist in Richtung der Pfeile Q, 
P fahrbar, so daQ die Putzwalze 2 — deren LUnge klei- 
ner als die Breite der Oberflache lb des Faserballens 1 
ist — die gesamte Oberflache lb bearbeiten kann. Der 
Arm 22 ist um das Drehlager 22 schwenkbar, so daB die 
40 Reinigungswalze aufier Eingriff mit dem Ballen 1 
kommt und die Abarbeitung von Faserflocken durch die 
Fraswalzen vom Ballen 1 erfolgt 

Nach Fig. 7c ist der Ausleger 21 in senkrechter Rich- 
tung in Richtung der Pfeile Q, R am Turm 20 fahrbar. 
45 Dadurch kommt die Reinigungswalze 2 mit der Stirnfla- 
che lc zwecks Reinigung in Eingriff. 

GemaB Fig. 7a ist weiterhin ein Gabelwender 24 vor- 
handen, mit einem auf Schienen 7a, 7b in Richtung der 
Pfeile S, T fahrbaren Wagen 24a, auf dem ein in Rich- 
50 tung der Pfeile U, V drehbarer Turm 24b angeordnet ist, 
der einen seitlichen Ausleger 24c aufweist, der in senk- 
rechter Richtung in Richtung der Pfeile W, X bewegbar 
ist Seitlich am Ausleger 24c ist uber eine Drehachse 25, 
die in Richtung der gebogenen Pfeile Y, Z drehbar ist, 
55 ein Anschlagelement 26 mit zwei Greifern 27a, 27b vor- 
handert Die Greifer 27a, 27b sind in Richtung der Pfeile 
a', b' bzw. c', d' bewegbar. Mit dem Gabelwender 24 
kann der Ballen 1 derart gewendet werden, daB alle 
Flachen la bis If von der Reinigungseinrichtung 2' ge- 
60 reinigt werden. 

Patentanspruche 



1. Vorrichtung zum Bearbeiten von Faserballen aus 
es Spinngut, z. B. Baumwolle, Chemiefasem a dgL, die 
an der Ballenoberfiache Verschmutzungen, z. B. Oi, 
Lehm u. dgL, aufweisen, dadurch gekennzeichnet, 
daB eine Reinigungseinrichtung (2') vorgesehen ist, 
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die mit der Oberflache (la bis If) des Ballens 1 in 
Eingriff steht und relativ zur Oberflache la bis If 
des Ballens 1 bewegbar angeordnet ist 

2. Vorrichtung nach Anspruch l f dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Reinigu ngseinrichtung (2*) minde- 5 
stens eine Reinigungswalze (2) aufweist 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Reinigungswalze (2) eine 
schnellaufende Putzwalze (3) zugeordnet ist 

4. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 3, 10 
dadurch gekennzeichnet, daB die Reinigungswalze 
(2) mit einer Sagezahngarnitur (2a) versehen ist 

5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Garnitur (3a) der 
Putzwalze (3) einen geringen Abstand zu der Reini- 15 
gungswalzengarnitur (2a) aufweist 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Reinigungswalze 
(2) eine Auffang- und Absaugeinrichtung fur die 
Verschmutzung zugeordnet ist 20 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Putzwalze (3) ei- 
ne Auffang- und Absaugeinrichtung (4) f Or die Ver- 
schmutzung zugeordnet ist 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 7, 25 
dadurch gekennzeichnet, daB die Auffang- und Ab- 
saugeinrichtung (4) eine Abstreifkante aufweist, die 
der Garnitur (3a) der Putzwalze (3) zugeordnet ist 

9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Putzwalze (3) mit 30 
langen Borsten (3a) versehen ist 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Umfangsge- 
schwindigkeit der Reinigungswalze (2) groBer als 
etwa 10 m/min ist 35 

11. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Umfangsge- 
schwindigkeit der Putzwalze (3) groBer als etwa 
300 m/min ist 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 1 1, 40 
dadurch gekennzeichnet daB der Reinigungswalze 
(2) ein Niederhalter (5), z. B. Blech, Rost o. dgL, zu- 
geordnet ist 

13. Vorrichtung nach einem der Anspruche I bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Lange der Reini- 45 
gungswalze (2) kleiner als die Breite des Faserbal- 
lens(l)ist 

14. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Reinigungswalze 
(2) in horizontaler Richtung (F, G) in bezug auf die 50 
Ballenoberflache bewegbar ist 

15. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Reinigungswalze 
(2) in senkrechter Richtung (E, D) in bezug auf die 
Ballenoberflache bewegbar ist 55 

16. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB der AnpreBdruck der 
Reinigungswalze (2) an den Ballen (1) einstellbar ist 

17. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Wendeeinrich- 60 
tung fur die Faserballen (1), z. B. ein Schwenkele- 
ment, eine Kippeinrichtung, Gabelwender (24) 

o. dgL, vorgesehen ist 

18. Vorrichtung insbesondere nach einem der An- 
sprQche 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, daB die 65 
Reinigungseinrichtung (2*) an einem Mehrachsro- 
boter (6) angeordnet ist 

19. Vorrichtung nach einem der Anspruche I bis 18, 
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dadurch gekennzeichnet, daB der Roboter (6) und 
. die Faserballen (1) relativ zueinander ortsvenlnder- 
lich bewegbar sind. 

20. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 19, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Roboter (6; 6', 6") 
in einer Ebene senkrecht zur Transportrichtung (K) 
der Faserballen (1) angeordnet ist 

21. Vorrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Roboter (6; 6', 6") 
auf einer Kreisbahn urn 180 q um den Ballen (1) 
fahrbar ist 

22. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 21, 
dadurch gekennzeichnet, daB die an dem Roboter 
(6) angebrachte Reinigungsvorrichtung (2*) zwi- 
schen zwei Ballentransporteinrichtungen (8, 9; 10, 
1 1) mit dem Faserballen (1) in Eingriff steht 

23. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 22, 
dadurch gekennzeichnet daB die Antriebseinrich- 
tungen (6h) fur den Roboter (6) und die Ballentrans- 
porteinrichtungen (8, 9; 10, 1 1 ; 24) elektrisch mitein- 
ander verknupft sind, wobei die Reinigungseinrich- 
tung (2') alle Oberflachen des Faserballens (1) zu 
reinigen vermag. 

24. Vorrichtung insbesondere nach einem der An- 
spruche 1 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB eine 
Einrichtung zur Erkennung der Helligkeit und/oder 
Farbe, z. B. Fernsehkamera (15) o. dgl. vorgesehen 
ist, die relativ zur Oberflache des Ballens (1) beweg- 
bar angeordnet ist 

25. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 24, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kamera (15) mit 
einer Einrichtung zur Bildauswertung (16) in Ver- 
bindung steht 

26. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 25, 
dadurch gekennzeichnet daB eine Steuereinrich- 
tung (14) vorgesehen ist, an die die Wegsteuerein- 
richtung (14') fur den Roboter (6) angeschlossen ist 

27. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 26, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebsvorrich- 
tung fur die Ballen-Wendeeinrichtung (24) an die 
Steuereinrichtung (14) angeschlossen ist 

28. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 27, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Bildauswerteein- 
richtung (16) an die Steuereinrichtung (14) ange- 
schlossen ist 

29. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 28, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Ballentransport- 
einrichtung (8, 9; 10, 11) an die Steuereinrichtung 
(14) angeschlossen ist 

30. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 29, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Reinigungsein- 
richtung (20 eine Ballentransporteinrichtung, z. B. 
Rollgang, Forderband (8, 9; 10, 11) o.dgl. und ein 
Ballenaffner (18) nachgeordnet sind 

31. Vorrichtung insbesondere nach einem der An- 
spruche 1 bis 30, mit einem Ballenoffner, bei dem 
ein mittels eines Wagens langs des Fasergutes hin- 
und herfahrbarer Turm einen quer zur Bewegungs- 
richtung sich erstreckenden Ausleger aufweist und 
der Ausleger in Hohenrichtung des Turms bewegt 
werden kann, dadurch gekennzeichnet, daB die Rei- 
nigungseinrichtung (2') am Ausleger (21) oder 
Turm (20) des Ballenoffners (18) angebracht ist 

32. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 31, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Reinigungsein- 
richtung (2*) um ein Drehlager (23) schwenkbar ist 

33. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 32, 
dadurch gekennzeichnet, dafl die Reinigungsvor- 
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richtung (?) von auBen mit der Oberflache (la bis 
If) des BaJIens (1) in Eingriff steht 
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